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ل   :  ال
ات و   تشه ماتال عل ات ال س ة    م ی رات ع ة وأض  ت اض ات ال تخلال ال   على   ت

اء   ال ات  اعي  تق تاتالاص و ال ة  تق زها  أب م  ى  وال قاته  اعة    ح ،  وت ة  ق ال تل  ى  تُع
أك   مات  عل ال مات  خ اع  ق ع  الي  ال و ة.  ات ال الات  ال لف  تات  و ال وت  وت 

اعات   والق ة ال ا ب تق ل عام  تأثً ل ها وخاصًة  ة م م ا ال ة    2020تات ولا س ة ح ا مع ب
ان. اة الإن فا على ح تات ودورها فى ال و ة ال ى ت فى ن ثقافة وأه ات ال ائ   ال

لو  از    ع إب على  ة  ال ال راسة  مات  ال خ اع  ق فى  تات  و ال ة  تق ه  ث أح ال  ث  ال ور  ال
ات   ماتال عل ف  .وال ه راسة    واس ذج  أول   ل   ال  ملامح  رسال ت  ن ف   قابلاً   رو   على   لل

اقع  أرض انات   ال ة  إم ة  ماد اشى  و ات   عة  مع   ت ا   ب ات ة  م ا  ولا  الع ة  س ها،   ال   وذل   م
ان   دراسة  خلال   م ة   ال وال ة  ن ة   القان ة  والف ال ت  وال و وع  لل راسة  م ا  .ال ة  تر وق  ل ع ت 

ف   اءً على صع ال عاد س ی الأ حلة ت ة هي: م احل أساس راسة في أرع م وع ال ت م و ت ال
حلة   وع، وم ات ال نات ووح ار م اعاتها ع ت واخ عای اللازم م ی ال حلة ت ت، وم و أو ال

و  ال ل  ة ع آل ی  ه. ت م ت    ت و ل  ا  ت د"  ال مة  "خ أن  وع  لل و  ال دراسة  م خلال 
ل  د  5ع ه للف خل ال س ال ا أن م ض ة، وذا ما اف ل م ى  ف  أق ا؛ ن   6000م هً ج

له  ت فى حالة ع و هلاك أن ال ع اس ل رات  1/ 4ل ی د م العاملمع ا الع  .اقة ه
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ال ات م   .ال
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Abstract  
The Libraries and Information Institutions have witnessed several 

developments over the last years. They have also become based on the Artificial 
Intelligence technologies and their applications especially the Robot Technology. 
This technology is intended to manufacture, employ and develop robots in a 
variety of life fields. Consequently, the Information Services sector had been 
regarded as the most prominent sector being influenced by robot technology 
especially in the services Sector by the year 2020 with the outbreak of pandemics 
that resulted in the spread of robot culture for its importance and its key role in 
preserving man's life. 

The recent study has worked on highlighting the influential role that is being 
played by robot technology in terms of the services of Libraries and Information 
sector. The recent study has also targeted putting forward the main features of 
diagramming  and  designing  the first robot model actually applicable  within the 
human and materialistic  facilities to be consistent with the nature of our Arabic 
Libraries especially the Egyptian ones through studying the financial, technical, 
marketing and legal aspects of the  study project robot.The process of designing 
the study project design has gone through four salient  stages as forth: The stage of 
determining the dimensions  of both the benefactor  and the robot, the stage of 
determining the criteria that should be set on designing and testing the components 
and  the units  of the project,  and the stage of determining the mechanism of 
operating  and programming the robot . On doing the visibility study of the project, 
it has been pointed out that "the Auditing Service" requires employing five 
officials in the maximum in each library and If we suppose that the average 
individual income is 6000 pounds, the individual robot won't go beyond one 
quarter of the sum obtained by those officials. 
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ي   ه ار ال  أولاً: الإ
ض   مقع ي  ه ال ار  ی  الإ وت ها،  وأه راسة  ال ة  الإمة  ال اف  ش الأه ان  و اؤلاتها،  وت

ات   عة وأدواتهاوآل ة ال ه ف على ال ق قها، إلى جان ال وجها    ،ت راسة ل ت بها ال ي م احل ال وال
الي لها،   ل ال ات  ال ز أدب ض أب اج  الإالإضافة لع ع ال والن ض لة  ي ذو ال    ساه  يالعل

ائه.     في إث
  

مة  1/ 1 ق   . ال
ة الأرع ح   ا رات ال عة خلال ال ة وس ی رات ع اته ت اعي وتق اء الاص ال ال شه م

ا   لاً واعً ق ة وخل م العل الات  ال افة  ار  تع روح الاب ت  ساه فى  ى ر قاته ال م خلال ت
تأث  ث  وم  الها،  وأش اتها  ف لف  ة  ع ال ادر  ال ف  وت ام  اس ات  على  ال مات  خ اع  ق  

ماته. ه وخ لف أن اته  اعي وتق اء الاص ف ال ح ی اع آخ فأص ل أ ق مات م عل   وال
ت   و ال خاض عل ال ة م  Roboticsوعلى نف ال ی رات ع اره  ت اع أته  وع   ن أح الف

 ُ اعي وال  اء الاص ال ال قة م م اال ال ال ى  ي للآلات م أجل  ع م ي وال ه ي وال ن
تل    مهامداء  أ رت  ل ت وق  عة.  وس ودقة  فاءة  أك  ة  آل ول  ل  ق م  ال  الع  ارسها  ان 

ة  ل الأول فى ه ال ت ال رات فى ثلاثة أج ي  ذراع  ال ان ة،   ونة  ی      م عة  ال   وال
ة، ل  العال ات  والع ا    لة،   لف قه ب ا س اني ع ل ال لف ال هفى    اخ ر  تع اء  م     ق ل   ال   ی

ات  فى عار  تق ه  اس مات  ت ل  عل ه  ح ارجي،   عال ل  ولا  ال ة  ی ا ة  م ل  م  م .  ال   العامل  ق
ال ارتق  أما   ل ال تات   ال و لات   إلى   ال اءً أك    مع ح  ذ انها  فأص فاعل   إم ان،  مع  ال ل   الإن   فى   والع

عات ا بها  ال ی م ً اجة دون  م ة ال ا ات علىو  ال  العامل ل ل  ف   .أ
ات  تع ات  ال س مات  وم عل انات  أك  م  ال ا  ال رات  ع  تأثً ى   ال ث  ال لها،  م  ت   ح

ا ً ة   للعلاقة  ن ى   ال ها   ال الات   ع   ت فة  م ع ة،   ال ا  ال ها     م ة  عل اك ة   تل  م ف ة   ال ق   ال
ة،  غ ات  والارتقاء   ال ار   ش رتها  فى  الاب ق  على  ق افها  ت ها،   أه   ن   دورها   تع   فى  ه  ا  ورؤ
ة ار اعة   فى  ال ل   ص ق ا .  ال جه   ما  الفعل   وه ه   ت ات   م  ال   إل س ات   م مات   ال عل   فى   وال

ی ات   رأسها   وعلى  العال   دول   م  الع لا ة   ال ة  ال را   وال   الأم ا   و ان رة   و غاف ا   وس ال   وأس
ها واله ول م وغ ت   أدخل ال و ة ال اتها.تق   ب
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ت قابلاً   ذج رو اض ملامح ال ل أول ن ع راسة لاس ل جاءت تل ال ا ال وم ه
ف على أر  ة  لل ا ال ة ولا س ا الع ات ات م عة ب اشى مع  ة ت ة و انات ماد إم اقع  ض ال

ة  ال ة وال ة والف ة وال ان ال ها، وذل م خلال دراسة ال راسةم وع ال ت م و   .لل
ارها2/ 1 رات اخ راسة وم ة ال  . أه

جع راسة    ت ة ال ات ولا    إلى أه ال ات  فها ب تات إث ت و ال ة  ه تق ث ال تل ور ال ال
ام   اس على  ا  ً ق ات  ال ات  س از م ارت م  لاً  ف ها  م ى  ت ى  ال ائ  الف و  ها  م ة  ام ال ا  س

فق   ة  س ال ات  م أجال م  ة  الآل تات  و وال ة  ال ة  س ال ات  م ال ب  مج  ت از  أض  ان ل 
ل   ار جه العامل ب ائ اس ا، وم ب تل الف ً خلاً  اضي ت ال ل  ان ت ى  ة وال وت الهام ال
هام   ال اد  وس اؤه،  ذ ل  مع بلغ  ا  مه ت  و لل ادها  إس ع  ى  ال ة  ه ال هام  ال أداء  فى  ات  س ال

ادر ال ل ل ص عة ال ت ل وس ارة لل غلالو   ة،ال ل  الاس ق  لع  الأم   م   لٍ   ل   ال
ف ائي   ال ة،  وأخ قة  إلى   إضافةً   ال ار  ال لفة   واس الة   ت ة   الع ائ ة   ال ة   ب ة    .ال أه ز  وت

راسة أ اضفى    اً ال ع اور  اس وع  ال  م ت   ل و فه  س  ال  ال ة   ت ات   ب ة  ال ام   ؛ ال
ا ان  م  وه ة و   ال ن ةالقان ة   ال ة،   والف ال ل  وال ل عف   نقا   وت ات   ال ى  وال ض  ال ة   تع ل   ع
ف وع  ذل  ت ي، ال ق ام ال ة   وم ص الق لة والف ى ال ه  وال اح فى ت وع ن اقع أرض  على ال  .ال

 

اؤلاتها 3/ 1 راسة وت لة ال   . م
راسة في   ة ال ال مت إش ة  ع ي  فا ائ ام  ات ال  أخ ا  ةال د  اسً ددی  ع ها  ال ا،  عل ً م   ی

ة  ع  ومعاناة ام ات ال ق  م  ال الة   في  ال ة،   الع الة  تل   فاءة  وضعف   ال   تق   ن  الع
مات ة  ال ة  الإرشاد ج ة،   وال ل ادر  ت  إلى  إضافةً   ال مات،   م عل اء  وزادة  ال ة   الأ   ال

لقاة  امعة،  ات   العامل  عات  على   ال مات  وتأخ   ال مة  ال ق ی  ال ف ا   لل د   م وفه  إلى   ی  ع
ها،  ل  ال  الأم  ع ل   وضع   ت ارة  حل ة  اب ی ات  على  تع  ج مات  تق عل زة   ال ع اء   أسال   ال   ال

اعي  اشى   الاص راسة  تل   جاءت   ث   وم  معها،   وت ه   أح   ال ل   ه ل لة   ال ة   وضع   في   ال   ل   آل
ة ت   تق و ام  اتال  ال ة  أجل  م  ةال ات  تل  معال ال ذل    .الإش ء  اؤلات    توفي ض ت ز  أب

راسة في   تي:  الآال
راسةما  . 1 وع ال ح م ق ت ال و رات ت ال  ؟م
ة ما  . 2 ة ل ن عاد القان راسةالأ وع ال ت م و  ؟ت ال
ان ما . 3 ة ال ة  الف ت  ت ل و وع  ال راسة  م  ؟ ال
عاد ما . 4 ة  الأ ة  ال ت ا ت ل و وع ل راسة  م  ؟ال
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ان ما . 5 ة ال ال ة  ال ت ت  ل و وع ال راسة  م   ؟ ال
  

راسة4/ 1 اف ال   . أه
عة م  ق م ة على ت ال راسة ال ل ال دةتع اف ال ها في ، الأه ي  ح  :  وال

  ء على له إلقاء ال ه ح ه تع ه ون ف اع ت ح وق ق ت ال و ى ال  .م
  ة ة أو تعل ة أم أم اد ة أم اق م ان خ اءً  ح س ق ت ال و رات ت ال اض م ع  .اس
  ان راسة.ب وع ال ت م و ة لل ن ان القان  ال
  ف حع ال ق ت ال و احل ت ال ة وم عاد الف  الأ
 راسة وع ال ت م و ة لل ال ة وال ان ال ان ال  .ب

 

اءاتها  5/ 1 ة وج ه  . ال
ق  و  اؤلات ل راسة و  ت افهاال ع  أه ض  هج ها  ف ام ال لياس ل صفي ال ع  ال   اور  لل

ة وعت    خ ت  م و فه  س  ال  ال ة  ت ات  ب وذل    ال ة  ام ان  مال ة   ال ن   القان
ة ة  وال ة،   والف ال ل  وال ل عف  نقا  وت ات  ال ى  وال ض  ال ة  تع ل ف  ع وع  ذل  ت ي،  ال ق   ال

ام ة   وم ص   الق لة   والف ى   ال ه   وال اح   فى   ت وع  ن اقع  أرض   على   ال راسة    ،ال اءات ال ت إج وق م
ة:   ال احل ال  ال

حلة الأولى ات اال ة ذات لإ: ض  أدب ادة العل ع ال اله وج لف أش اج الف    العلاقةن
ل. ة ذات معامل تأث مق اثة وال في دورات عال ال راسة وروعي أن ت  ع ال   ض

ةا ان حلة ال ة    : ل اح ح وذل م ال ق ت ال و وع ال ان ال ل م عاد وج اض أ ع اس
وع  و ال راسة ج ة ل ال ة وال ة وال ة والف ن   .  القان

حلة  ةال ال ائج : الال راسةوج ب   .  ال
  

قة. 6/ 1 ا راسات ال   ال
ة   الأكاد راسات  ال م  ی  الع اض  ع اس ت  الف  اج  الإن ات  أدب اء  ق ي اس على    ال ت  ر

قات   تات ت و اه  ال ت ث  ال مات  ودورها  عل ال ات  س وم ات  ال مات  خ اع  تل  ق م  ولعل   .
راسات ما قام  ه  في  )2020سردوك (ه    ال ل    دراس تات  ح و فة عامة وال اعي  اء اال ة ال ة تق أه

ة   ات، م    فة خاصةال ال مة  ض  خلالفي خ غ  ع ة في اس العال ارب  ال ه    لال أه  ة ه ق   ال
ة  ال غاري،    مع  داخل  ال اقع  ال على  ة  و ال  ام ال ات  ال م  ة  ع على  ة  م دراسة  اء  ج

ة غار لاً   ال ق ذل م اعي وآفاق  اال اء  ال ا  ج ل ل امها  فة م اس ع إلى  و   ، ل راسة  خل ال
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ات   ع ال ة أن  ة  الأورو ة  والأم ة ن    والآس ة م غلالق خ خ اء    اس اعي  لااال ص
ل   ة ل لي أه ة ت غار ات ال ات، في ح أن ال ة ال ع أن ة في  ق ة ل  أداة اس  ال ات

ف ع ل إدارة ال   .  ةس
ل   ئوت ال ة  راسة  الف ل ة    في  Nawaz, Gomes, and Saldeen (2020)ة  وف د  قات  ب وج

اعي   اء الاص ي ال فها    ال ت وذل    في   مات  عل ال ات  س ات وم ال مات  إدارة    في خ ء  ض
ا   وال يالأزمات  ل    ال رونا    في ت ة  ات  COVID-19جائ س وم ات  ال على  ت  ح   ،

ة   ال ة  ال ت  مات  عل قات  لال ت ز  أب راسة  ال ناق  ث  وم   ، ی ف لل ع  أس مات  خ ق 
ات   ل تق امها م ل اس اعي ال اء الاص ردشة  ال تات ال ة    Chatbotsرو ات ذات ائ تات وال و وال

ة   ة داخل وخارج ب مات عل ادر ال ل ال ص ة وت اض ة الاف ج مة ال ل ال مات م ادة، وذل في خ ال
فها   وت ة  الأم ة  ا وال ع  ال مات  خ إلى  إضافةً  ا  ه لها.  عة  ا ال ة  س ال أو  ة  ة    فيال ل الع

ة عل راسة إل   .ال ات  وخل ال ق ة ت تل ال ان مات  فيى إم عل ات ال س ات وم غ    ، ال على ال
ع دول العال ها  ق الإفادة م ي تع لات ال ع ال د  ها  و   ،م وج ض ي ف ة ال د الأم ها الق م ب

ائ  ادة وخاصةً ال ة ال ات ذات ل ال نا ح ة ب ا وسل اق وال و ل الع ول م ون    ات ع ال ب
  .Drones ار 

زت   اعي  2020(   سالوق أب اء الاص ال ال ع م ز أف ها أح أب ات    في) في دراس اع ال ق
مات   عل ال ات  س تات    وهيوم و ال ة  أولها  Robotsتق ة؛  أساس ائ  ر ثلاث  على  راسة  ال وقام   ،

، ث   العال ل  ات ح ال ة  تات في ب و لل ة  الفعل قات  ة وال العال ارب  لل الع  ل  ل صف وال ال
ة،   ق جهات العامل بها ن تل ال راسة وت ات ال ة م اه ل اقع ال ة    ي رص ال ال ة ال   في تأتي ال

ل ء ت ل  ض ع ت آلي  وع ت رو اقع الفعلي مع ال ل قة وال ا ات ال ال ة    فيل ی  ب
ات ول    .ال ة ال ة قائ ة الأم ات ال لا ر ال راسة إلى ت ي وق خل ال تات    ال و م ال اس

وت  في اتها،  هام 92م وال ات  ل الع تات  و ال ت  على  ات  ال م  جاءت    %  ا  ة،  م ال
قة   ادر ب اقع ال ی م ا وت ً ادر آل ي للأرفف وال ق د ال مات ال مةخ ورة    فى مق مات الأك ض ال

ت  و ام ال ات.  فيع اس ة ال   ب
ففق    Phillips (2017)أما دراسة   ة  تأث   م  اس  إلى  ه ال  م ى  الأع دیها  ال ان  ی   الإن

ة،   داخل مات  تأث   وم  ال ات  خ م  ال ق ث   ال  الهائل  ال ال  فى  ح تات  م و اء   ال   وال
اعي،  اح  قام  ث  وم  الاص اء  ال حٍ   إج ائي  م د  على  إح ات؛   م  ع   أفعال   ردود  دراسة  أجل  م  ال

عاتها  ی   العامل   م  م ف اه   وال ة   ت ات  م ة   ال ق تات   ب و ة،  ال ة   والآثار   الآل ل ة   ال اب   والإ
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قعة ام  ت  ع  ال ة،   تل  واس ق رت  ال ل ائج  وت راسة  ن ل  ال ر   ح وق   ه جهات   ب  ف عات   ت   م
ات  راسة  م ته  وع  ال ت  ن و له  لل ة   فى  وع ة،  ب ع  فق  ال ع  أج ه  ال ة   م  ع  م اب   إ

ا  ت ج ل تات  ت و ات  ال اد  حالة  فى  ال ت  إلى  مهام  إس و غ  لا  ال ان  ی ام  فى  ال   الإن   ال
ا   بها، د  جان   إلى   ه ة  عامل  وج وث  ن  ال ة  الة  ح ت  إحلال  ن و ل  ال ان  م ة   فى   الإن   ب

ل،  ا  الع جه  ب ع   ت ت  أن  إلى   الآخ  ال و ا  ال اته  بلغ   مه ان ِ   ل  ام ت ة  إلى  ی ة،  الل   ال
فاعل  اني   وال ج ان   س   ه     ل   ال  ال ،   ال   الإن ع   فق جهات   وت ع  م  أخ   ت راسة   م   ال

م د  ت ج ائف   ع  ب ى   ال دیها   أن    لا  ال ان  س   ی ا  ال   الإن ت   بلغ   مه و ته   فى  ال   س
ائف م  على ه ال ة  وال   .ال

دراسة  و  م  ئ  ال ف  اله  Sanborn(2015)    وملامح ائ  خ وصف  ل فى  ق   م
ات ة  ال ة  مع   الأكاد تات  تق و ن     ؛ال ة  ت ت ا  م ج ل ة  ذل  فى  ا  ال تات،  تق و   ال

اضات   ع   ان وضع  ل   الاف ة   تأث   م   ح ل ة  ع ق اء   ال اعى  وال فة  على   الاص ائي   و   أخ
ة ل،  فى   ال ق ت   ذل   إلى  إضافةً   ال راسة   ر ة  على  ال ة  رق ل ة،  الع عل ها   وم  ال   افة  أه
احل  ة، ال عل ها  ال ة  على  وتأث ى  مه ائ ات  أخ ة  ال ص،  وجه على  الأكاد راسة  واخ  ال   ال

اض  ع اذج اس تات  م  ن و ى ال ها  ت  ال ات  ع فى ت   .ال
ال قام   ة  ب  Lewis(2015)وعلى نف ال ام  ف ت  اس و ات  فى  ال ارس  ال   على   وال

اء،   حٍ  ه  س راسة   و اض  خلال  م  ذل  على  ال ع ة  اس ات  ت ان ت   وم و ی  ال عى   ال  ال   ی
ى" ا   ه   وال"  نان ه   فى  ً له  ب ارجي   و ان  ال ،  الإن ل   أخ  فه  ال فل  ش ،  ال غ   ال

ع  ى  و لام ال ق وال ف وال ع ه،  على  وال ج رته ع نا  ال اء  على  ق ادثات إج ه م ج لة،  وت   أس
ع  ا   و ً لاب   تعل   أ ات   فى   والعامل   ال ه  في  لل  ال م فادة   ب اته   م  الق   والاس ان   إم

  .الهائلة
ت دراسة    مة  تق   ة على    Hartsell-Gundy et al.(2015)وارت جعي   الإرشاد  خ   ع  ال

ع ت   خلال   م   ُ و ال ة  ض   ا   ،تق راسة   تع قات   إلى  ال ع ى   ال ق   ال ت   ذل   تع و   تق   ع   ال
مات ل  خ ص اجع  ال ة  لل ها؛   والإرشاد  العل ة  وذل  إل ر   ن امج  فى  للق ة  ال م ص  ال ل   والق   ال
اج راسةوخل    داخله،   ال ز إلى    ال ل  أب ل ى  ال مات  تق  خلالها  م    ال جعي   الإرشاد  خ   ال

ن  ع ادثات     ع  الإن ل   ال سائل   والإ ة؛   وال ا  ال ه  م س  ُ ه ان  لل ار   ال   اب
ت  ل  رو ة  ع ق فاعل "  ب اضي  ال صة   إتاحة  ث  وم  ،"الاف ق   الف مات   ل جعي  الإرشاد  خ   ع   ع  ال

ات    .ال
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ة   ال ال راسة  ال و  ها  ب وقات  الف ز  أب أن  قة یلاح  ا ال راسات  ال ل  ل وت اء  ق اس وم خلال 
اض  فيت   ع ة على اس اه ال راسة  ال ا    ت  ات ة م ل ب ع ت  حة ل رو ق ال ة  ال معال 

احى   ال على  وع  ال ت  عاد  أ ت  وت ة  ال ة  ام ةال ن ةوال  القان ة  ف ة   وال ال راسة   وال   ل
و  وع  ج قة    . ال ا راسات ال قابل عال ال اتوفى ال اعي  تق اء الاص تات   ال و ات    في  وال ال

مات،   عل ات ال س ة وم ة  الأكاد ج مات ال ة وتق ال عل ة ال ل ة فى الع ق فاده م تل ال والاس
ع  ع  ة  اض مات  الاف عل ال ات  وتق اعي  الاص اء  ال وتأث  فة   على،  ائي   و ة   أخ   فى   ال

ل  ق   .ال
 

ار ال ثانً    ا: الإ
اض  ع ار ال على اس عاد   ی الإ ان   أ وع   ل  ال  وج ت  م و ح   ال ق   وذل   ال

ة م اح ة  ال ن ة القان ة والف ة وال ال راسة وال و  ل وع  ج   .ال
ح: ق ت ال و وع ال ل م ة ح ال راسة ال ة ال اور خ عة م الي  ل ال ع ال   و

  
ل رق ( ح1ش ق راسة ال وع ال ت م و ة ت ال اور خ   ) م
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21 
  :وع ى ال ت ال "م و ة ال ة:  AUXBOTت ت ال رات ال  " وذل لل

ول رق ( راسة1ج وع ال ت م ى ال  ) م

ى  اء ال   Auxilium  ROBOT أج
ى  ة   صفة ال اللغة اللات  " اع ان آلي   "م ت أو إن   رو

  Aux  BOT  ال

ار  ر الاخ   م

ن   وجهات  مع  للاتفاق 
ى   ال قة  ا ال راسات  ال ع 
ل   ح ة  ال ال راسة  ال وردت 
الآلي   ان  الإن ر  ه أن 
ات   ي ال ائ اع لأخ ك
فلا    ه  ع یلاً  ب ول 
ت   و ال على  ل  أن 
إلى   ا  ه ة،  م ائي  أخ
ت   و ال ت  جان 
تات   و ال ة  ف ت  ح  ق ال

ة.  م   ال

اس صفة    لانع
اه. ت م م و   ال

  :وع اع ال مات.ق عل مات ال ات وخ   ال
  :وع ف ال ة مق ت رة م الع ه ة –ج امعات ال   .ال
  :وع ال ل  ح ة  ن    ن الع ی  تق  إلى  ف  یه ات؛  ال ال  م فى  اع  م ت  رو وع  م ه 

ة   ب فى  ت  و ال ت  خلال  م  وذل  ة،  ال م  ی  ف ال ع  وم ات  الللعامل 
ةة  امال ه ال اد  إم أجل  م  ة  ؛  اع وم ة،  والإرشاد ة  ج ال مات  ال ی  ف ال لاء 

ى   ق ال د  ال وهى  ة؛ألا  ال الة  والع ه  وال ق  لل افًا  اس ة  الف ات  ل الع أك  فى  العامل 
ة. ز مع له م  ة وما ت  لأرفف ال

22 
ة: -1/ 2/ 2 م رات خ   م

ة   .1 اع ات  م ل مات والع ال ع  ات فى  ال اع  ق ها    -العامل  ة م ام ال ا  فى    -ولا س
ا. ً ها س ی إل اف لات ال ای مع  ل ت
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ة    .2 تل فى  ی  ف وال  ، مهامه ف  ت فى  العامل  ل  ق م  ول  ال ه  وال ق  ال ار  اس
ة. ة وال مات عل اجاته ال  اح

ا -2/ 2/ 2 رات اق ة:م   د
ة. .1 ال ة  ائ الة ال لفة الع ار ت  اس
ا .2 امعات س الع فى نق الع ات ال ع م ة فى   .لة ال
م   .3 ع إضافة رس لي، وذل  لفة ال ع ال هة  ات ال اء لل اد أو ال لفة الاس اعف ت ت

ة. قة وال م ال س ائ وال  ال وال
اج  .4 ع الإن .ت ل  لفة  ل ال فاض مع ه ان ج ع لي؛ ال ی  ال

ة: -3/ 2/ 2 رات أم   م
اد. .1 ة فى حالة الاس ات والأجه ع ولة على ال ضها ال ى تف ة ال ة والأم قاب د ال  الق

ة: -4/ 2/ 2 رات تعل   م
ة   .1 ل الع م  ت ة  مات وأن اث خ ة لاس ال ة  ی صة ج جهات  خل ف امعة وال ال ة  عل ال

. ی ف ة لل  ال
2. . ق ال وال ات  اس سة وال ات واله ال ال اح فى م ا لإلهام ال رً نه م  ك

23 
   :وع ل ني  القان ل  ات  ال (ال مي  ال اع  الق وعات  م أح  مل  مي  خ وع  م

ة ة ال ام   ).ال
   :وع ة لل ة الف ل ه ق ت ال اع، ول اءات اخ وع أ ب ل لل الي  ق ال ل   في ال   ت

ا وع   ه اءات    ال اع  ب ة   فى  الاخ ي  ال  أكاد ة  العل   ل   رق  ت   القاه
ي  ،"2019101738" ت " و و اع ال ال  فى ال ات م  ." ال

 24 
ت ألف م  م ة ت احل أساس ة م ع راسة  وع ال ت م و ة ت ال ل اءً على    :ع عاد س ی الأ حلة ت م

ت،   و ال أو  ف  ال اصع  ورً ع  م اعاتها  م اللازم  عای  ال ی  ت نات    حلة  م ار  واخ ت 
ت و ال ل  ع ة  آل ی  ت حلة  م ث  وع،  ال ات  ه.    ووح م تل  و ع  ل لي  تف ض  ع یلي  ا  و

احل:   ال
عاد  -1/ 4/ 2 ی الأ حلة ت حلة الأولي: م   Sizing : ال
قة: - 1/ 1/ 4/ 2 ا ارب ال   ال

اد على معال   حلة فى الاس ه ال ة ه ارب  وتأتى أه تات  ت عاد  الرو ی الأ ها فى ت فادة م ات والاس
ات   ل عة الع قًا ل أ، و اولة وال ات ال ل لات ع ل مع ح، وذل م أجل تقل ق ت ال و ة لل لائ ال
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لائ   ل ال قاء ال ت بها وان و مع ت ال مات ال جهات العامل وال عة ت ة ات  الل ام ،  ال
ا یلي   ح:و ق ت ال و ا مع ال ابهً تات ت و ض أك ال ع   ن

ول رق ( قة 2ج ا ارب ال تات ال عاد رو   ) أ
ة   م ت   ال و ى ال ل  م فة  ال عاد  ال   الأ

1  

غها   ة ش م
العامة 

ة   ر ه
  ال

Tu Xiaoling 

  

مات  د  خ ال
على  

ارات   ف الاس
  والإرشاد. 

  س  35*135

2  
نغ   ة س م

ان فى   ان  ك
ا ر   ك

LIBO  

  

مات   ال
ة  الإرشاد
ة ج   وال

س 550*165
  م

اهاةً   (م
عاد   أ

ت   و ال
FURO-D(  

3  
ة جامعة   م

ب   ا  ر ب
ا    أف

Libby  

  

مة  ال
ة   الإرشاد

  س40*130

4  
ة جامعة   م

و  ل ا و ان   أل
Wilma  

  

مات   ال
ة  الإرشاد
ة   ج وال
والإدارة 
ة ه ف   وال

  س48*121

اءً  بها    و ل  تع ي  ال ات  ال اصة  ال ة  س ال اقع  ال في  رة  ال مات  عل ال ت    تل على  تات  و ال
تات  و عاد تل ال لات أ وع ؛  ح مع ت م و عاد ال ی أ ها ع ت فادة م راسة.للاس   ال

م : - 2/ 1/ 4/ 2 عاد ال   أ



12 
 

ل    ع ل اتت امالالعامل    س ة ات ال ات الع اوح ما ب    ؛ ة م ح الف اره ت   22ن أن أع
ة  أدنى و اح  60س ال امعة م  ال ع  ا   ، أما  قاع ال ل  ف ق ى لل ة  أق س

ب   ما  ة  الع ات  الف اوح  ت أن  یهي  ال ف  ر  ال ة  اء ه لاب وأع أدنى    17وال ة   ل لل ة  س
حل اده لل ا م ارت ءً امعي ب ال ال ة لا  لل عل ة وال ة ال ل ة ح أن الع ة، ولى ما لا نها ام ة ال

دة. ة م ة ع هى ع ف   ت
ناتي  س    )2015(   وق أشارت ال ة" أن م رة م الع ه ي  اني ال ح ال ل "ال ها ح فى تق

س الع  قًا ل ة م ال  ات الع ل للف ا    49الى    20  م  ال لى  إس  158.9ی ب  عامً
. أما    180.2 ولي خلال    Ian Langtree(2017)س ال لل  قًا  ان  ل الإن لات  فق وضح مع

ر    2017عام   ل لل س ال اوح م  170.3ح جاء م ل ی ع س  159.5:  س  158.9س والإناث 
ف قع    (World Population Review,2020) لٍ عام، فى ح  اد    وه م ع ال ي  ي مع أم

أن اني  لعام    هال تق  آخ  إلى    2020فى  ال  ح  م  فى  ال  الأ ات  س م ت  ت 
ر و170.3 ال  158.9س لل س أ ذل أن م ل م  ة. ون الع اته  ف لف  س للإناث على م

لاتها ما ب  اوح مع ف ت وع س ة ال اص فى ب ى  158.9الأش   س  180.2س وح
ل: - 3/ 1/ 4/ 2 ة الع عاد ب   أ

اس ة  ع  لل احة  ال احة  ال ض  س ع ات  م وح م    ب  ی  ل  امالات  الالع ع ة  ة 
راسةل وع ال ت م و اوح ما ب   ؛ل احات ی ض تل ال س ع ح أن م ع. 3لى إ م 1ل   م م

وع  - 4/ 1/ 4/ 2 ت م و عاد ال راسة:أ   ال
ح،   ق ال ت  و ال فة  وو ل  ش مع  ا  ً تقار الأك  قة  ا ال ارب  ال تات  رو عاد  أ ات  س م ح  ع  و

ات  م ة  ب فى  ت  لل مة  ال ة  ال عاد  راسة  والأ ات  ال ب وح ت  و لل ة  ال احة  م ل  ، ومع
ی   س ال فق ت ت ه ارة ال اس ة، و ى ارتفاع  أال ل  ق ع ت  و ض  140لل ى ع ، وأق س

ه  50ب   ة ل ونة ال وث خلل فى م م ح ت وع ازن ال ان ت ، وذل ل ض  س ا ازداد ع ل ، إذ أنه 
ة   ال ازدحام  م  ع جان  إلى  ا  ه مهامه،  ة  تأد اء  أث ق  لل ض  وتع ازنه  ت ل  اخ ا  ل ت  و ال ة  قاع

ة ال الع ال فى ب ام  ة.والاص   ة ع ال
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حلة ال  -2/ 4/ 2 ة: م ان حلة ال   :Configurationال
2 /4 /2 /1 - :   معای ال

وع   ت م و نات ال عات وم ی م اعها ع ت عای والأس اللازم ات ی ال حلة ی ی ه ال وفى ه
أس   ه  ال الف  اج  الإن اجعة  م راسة، وم خلال  ةال الآل تات  و ال ت  فى    -ومعای  ا  ولا س

مات ال ال الي: -م عای على ال ال ضع تل لل ة ل ی قادمة وال ة ال اذج تع ال ض ن ع   ن
ول رق ( اً 3ج ی اً وح تات ق و   ) معای ت ال

ا  ً عای ق ًا   ال ی عای ح   ال
ض ع   Sandier(1999)  اس

ة: ال عای ال   ال
   ض مة الغ رة ال على خ ق

ب.   ل  ال
   ة ا و ال  ة  وصلا دة  ج

ناته.  م
   ًمقارنة ت  و ال ع  ل 

هلاكه. ل اس  ع
   ة ان ب  ا  ال ة  ن ني  ت

.  ال
   ل ؛  وال الف  لة  سه

انة. ات ال ل  ع
 .لفة ل ال فاض مع  ان
  ل اعاة ال الي.م   ال

اول  ة وهى:Belanche(2020) ت م تات ال و اعة ال   معای ص
   الأك ل  ال قاء  ان ح  م  وذل  ت؛  و لل الي  ال ه  ال

اءات   الإ ة  اس ب ان  الإن مع  فاعل  وال  ، ال ه  لل ا  ً تقار
ثها على   ى ت ات ال أث أس وال ال ل  ة ت ش ا تأتي أه وه

فاعل ا ه ال ل له.ع آلف مع ال م ح اني وال ج  ل
   ت ذو و ار ال ع اخ م، و ع على ال ی ال ة ت ل تأث ع

ةً وتفاعلاَ. اب ت الأن أك إ ة وال لامح الأن  ال
   أو ثقافة  ب  ج  ال خلال  م  ت  و لل ة  الع عال  ال از  إب ث 

ى س ت ة ال عة له وال ة ال ة ال  فه بها.ع
   ه ا الاس ة  ل ع على  ها  وتأث م،  لل ت  و ال إشعارات 

ت. و م مع ال ل ال فاعل م ق  وال
   اء ل وج ة الع ة ب ة ال م م خلال ذات فاعل مع ال ال

م ع الل ل أو واجهة  ادثات أو ردود أفعال ال م
ت. و  ال

 تع ى  ال لات  ال ال  عة  اجات  س إح أو  مهامه  ف  ت قل 
فاعل معه. د ال ل   الع

   ع ال م  ه  ت اء  ذ اء  ق ب ه  و ت م  لاب  مي  ال ت  و ال
. جه ولغة ال اءات ال م م خلال إ اه ال عاره ت   ع م

تات  و اب أن معای ت ال ض ال ل م الع ا  ون ً عال    ق ل ال ان ت ها  ة م م ا ال ولا س
ات   ة أدنى م ل امها،ال د  اه ناته وم ج ه وم ف ت وو و ف م ال ان ال على اله ة تل  و
ات ح ال أو  نات  مهامه  ال ف  ت على  ها  الأولى   وتأث ة  ت ال عة  ل  ت  تغ اه  ال ا  وق فى  أما   ،
ات ت تل ال تات م ح    ، عای وأول و ة لل ان نات ال اج ال ق إن ة س ارع وت وخاصة مع ت

 ً ل ارها م اعى واع اء الاص ة ال ار تق هلاك؛ وان ل الاس قة ومع دة وال ً  ا ال اعة   ا أساس ة ص ل فى ع
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تات و وال  ،ال ت  وال ع  وال ل  ال ح  م  ان  الإن مع  ه  ا ال لات  ع  فأص مع ع  وال ة 
عه،   اجات م اح ها أو ال  له ومعال لات م ح ال عة ال  اني وس ج فاعل ال اع أو ال ال

ارً  ح م ً   ا كل ذل أص ه ةً مع    اج اش فاعل م ال ی مي  ت وخاصة ال و اعة ال اعاته ع ص م م یل
. الع ال مة مقارنةً  ق مة ال له له ورضاؤه ع م ال ث على م تق ان و   الإن

جة -3/ 4/ 2 اكاة ن وع ال وم   :لل
جة  ت اكاة  ن وع  وم نامج  ع  ال ا  SolidWorks  ب ه ار  لة    وق ت اخ ه ا ل ً ن ا؛  یً ت نامج  ال

ل   ل ال قة  ب ال  ع  نامج  ال ا  ه از  ا  اقع،  ال إلى  ب  أق ن  ت اد  ت ة  ب فى  ه  ع اكاة  ال
ة،  ات أك واق ة إلى م ی ار ال ل الأف ة  وت اس وع ب اكاة ال جة وم س  وق ت ن   فى   خ  مه

ال جة  م اكاة   ن وعات   وم ة  ال ا عاد   ثلاثي  ل   ال ة  الأ ة   و اض ا   أك   ل   لل  اف ً   تقار
اقع،   أرض  إلى ته  ساه  ا   ال ا  ً ف  فى  أ ق نات  أك  على  ال ة  ال ان لفة،  وأقل  فاءة،   ال   ت
ة  وأك عة ملائ ائف   ل ت و و اكاته ت ال  ال  . م

نات  -4/ 4/ 2   ال :م
عات  م ة  ع م  الي  ال وع  ال نات  م ألف  ات   وت وح ة    أو  والقاع وال  أس  ال فى  ل  ت ة  رئ

ت  و ال اقة  ر  وم ة  ون الإل ة  والأن ات  او وال راع  ي  وال ق ال ح  ال ة  یلي  وتق ا  و ض،    ع
لي  ها تف ارها دون غ رات اخ نات وم عة تل ال   :ل
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ول ارها4رق ( ج رات اخ راسة وم وع ال ت م و نات ال   ) م

  م

 
عات ال

م
  

نات 
ال

  
صف  ار   ال رات الاخ ل  م   ال

  

ة
عات الئ

ال
  

س 
الأ

  

   أس ل لل
ع م مادة   م

. لاس   ال
   نات وف ما

ت  و قا ال لال
ة   ج ات وت ال

ة   اللغة ال
قة إلى أوام   ال

ها. مج عل   م
  شاشةLED  

ملل    3 
عاد  أ   15×15و

هار   ؛ لإ س
ملامح ع وف  
جهه. ت ب و   ال

لة  -1 ل وسه ة ال ا
ة   ة ماك اس عه (ب ت
عاد). ة الا لاث اعة ال  ال

الي ال   -2 ل ال ال
عاد.  ثلاثي الأ

اني ب   -3 ج فاعل ال ال
ت  و م وال ال

جه. اءات ال ة إ اس  ب

ل   -4 تي م ق فاعل ال ال
ت،  و م مع ال ال
اجات   مة ذو الاح وخ

اصة.  ال
أس   -5 لة ت ال سه

 ال .

أس   -6 ار ال ونة خامة إ م
امة   مات (ال ل ال ل

لاس   )PLA م ال
نات   -7 عاب ال ونة اس م

ة ون ها   الال ى ت ال
أس.  ال

لة الف وال -8   سه
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  م
 

عات ال
م

  

نات 
ال

  

صف  ار   ال رات الاخ ل  م   ال

     
ال

  

ألف م حامل   ی
ع م مادة   م

انل إلى   أم   ،الاس
ع م   ثلاث ق

ة م   انل واح الاس
وز   ،الأمام بها ب

لف   ع م ال وق
ض   لغ س ع ی

ها  عة م  2.5الق
عاده   ، وأ ملل

لف  ة م ال ال الإج
للأمام وم الأمام  

لف    س  20×20لل

لة  -1 ل وسه ة ال ا
ع (عل  انل  ال الاس

الارتفاعات   عة  ل مق س
ة). ل  ال

ل   -2 ة ح ان انة ال لإم م
م   أس وواجهة ال ال

اعات. راع وال  وال
ة. -3 القاع ة ال  ان  ام
فا على   -4 زن لل خفة ال

قل   ان وجعل م ال الإت
م انقلاب   ة لع في القاع
ة.   اء ال ت أث و  ال

ت  -5 و عات ال ر م
ها  ع  ب

لة الف وال -6   سه

  

  

راع     
ال

  

   ، ئ ن م ج م
راع   اح لل ء ال ال

له  لغ  .80ی   س
   راع اء ال أج

عه م مادة   م
لة   ال وم الاس

ة   اس ها ب ع ب
ل.   مف

   ل ف ود  م
اء   لل ب أج
راع ذاته، و   ال

حامل ج  
ت. و   ال

لة  -1 ل وسه ة ال ا
عه.  ت

ة   -2 ح ه ب ة ر ان إم
ه. ها  ة وت  ال

امل   -3 ه  ة ر ان إم
.  ال

4- . لة الف وال   سه
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  م
 

عات ال
م

  

نات 
ال

  

صف  ار   ال رات الاخ ل  م   ال

    

القاعة 
  

   ع مادة ال
ل   انل س الاس

راع   ل ال م
امل.   وال

   عاد ل أ ت
ة م   القاع

س ارتفاعً   40×60
ضًا.   وع

   ة ارتفاع القاع
لغ   لات ی   18الع

.   س
 4   لات ع

عة م مادة   م
ق   لاس ال ال

ة    ا وم
. ل ش م ال ق   م

   لغ س ال ی
ل   ع م ال ال

،   4:3ن  ملل
لغ   ضه ف أما ع

7.   س
   لة لغ ارتفاع الع ی

ة  اح س  16ال
ضها  .8وع   س

لة   -1 ل وسه ة ال ا
ع   ق تق عه ع  ت
ة. ل عاد ال الأ اح   الأل

ن القاع -2 ار مع ة م  اخ
؛ وذل م  انل مادة الاس

لها   ة ت ان ق أجل ض
نات   ع ال م ت وع

لف   ضها لل اخلها أو تع ب
ادة   ا مقارنة  عً س

. لاس م أو ال م  الأل
افة   -3 اء  ة اح ان إم

ة   ون نات الإل ال
ة   ة ال ة ووح القاع

ة. القاع  ال 
ة   -4 ي ی ه ان ل ال ال

ف مق  ه م ب، وذل  ش ل
اوز   ت على ت و رة ال لق
ق   ة تع ات صغ ة ع أ

ة. ة ال له ب  ت
زن؛ أ جعل م  -5 ثقل ال

ى   ت ح و أسفل ال قل  ال
ض   ع ازنه و ل ت لا 

ة. اء ال ق أث  لل
امل  -6 ة  ة ر القاع ان إم

. نات ال  م
7- . لة الف وال  سه
ل   -8 ار خامات الع اخ

ة  وال أسف ل القاع
فا على   ان ال ل
هال   لات م ال الع

ى درجات   ق أق وت
ة. ال ونة    ال
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  م
 

عات ال
م

  

نات 
ال

  

صف  ار   ال رات الاخ ل  م   ال

    

تي
الإخاج ال

  

   ة ل وح ت
تي   اج ال الإخ

ت فى   و لل
ة   اعات م س
لغ  ت و لل
ت   دها وح ع

دة أعلى    ج م
ار حامل   و

ت و نات ال   م
 ة اح ة ال ح لغ   ال ت

تها  . 5ق ل   ف

ها خلف واجهة   -1 ت
ل لا   ة  ح ض الل الع

ة. ارزة وواض   علها 
ت ع    -2 اج ال إخ

ل واضح ونقي   ب  ق ال
ارات   ف د على اس لل

. ی أو إرشاده ف   ال
ث م   -3 ة ال وال س

ة   اع ت وم و ل ال ق
اصة   اجات ال ذو الاح

عامل   ال ف  ف م ال
تي.   ال

  
  

  

    

اوات 
ال

  

ات  ات وح "حاو
اج"    الإدخال والإخ

اعات* ات ال   حاو
اعات   تأتى مع ال

  مغلفة بها 
ات   *حاو

نات ت   وف ا ال
ة   ی ع ال فى ق

ت  و ي رأس ال ان
ار   ل إ اء و كغ
ت ذاته   و رأس ال
ة   ى وح ة ت حاو

لة   ت م إدخال ال
نات وف   فى ال

اح م  ل  أل انل س الاس
از   ة ت ل عاد ال الأ ئة  م

ع. لة ال ة وسه ا   ال
نات  عاب ال ة اس ان إم
اشة. اعة أو ال اء ال   س

. لة الف وال   سه
ونة ال وال  ة وم ان إم

ت. و    ال
  

اعات  ة ال   حاو

  
  

نات  وف ة ال   حاو
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  م
 

عات ال
م

  

نات 
ال

  

صف  ار   ال رات الاخ ل  م   ال

  

 

  

ة " اشحاو   ات"ال
ة   او ت فى ال
أس   ة لل لاس ال
ة   ن ع ة ال او وال
م   اجهة ال ل

ت و    ال

  

ونة 
ة الإل

الأن
  

م 
واجهة ال

  

 Touchشاشة 
control panel 
ل ع    تع

ذات ح   الل 
صة 12.9  ،ب

ضها  .4وع   س

م   .1 فاعل ب ال أداة لل
ت. و   وال

مة ذو  .2 اجات  خ الاح
ع   اصة م ضعاف ال ال
. عامل ع  الل   ال

ت  .3 و ة لل م لة ال سه
لاً م   ه ب ة واجه اس ب

اس   ة ح ه ع أجه م ب
ة.   خارج
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  م
 

عات ال
م

  

نات 
ال

  

صف  ار   ال رات الاخ ل  م   ال

    

ة
 الئ

وحة ال
 

M
yR

IO
 

م دق ی  
عامل معه   لة ال ه

اس فى   و
امه مع   اس

ات    Servoم
ة   ة فى ح ال

ت ح  و وس ال
ه ال فى أك  

ك ول   م م
ا    ، ك واح م

ا ال   از ه
م   ه وع لف دة ت
ه إلى دوائ   حاج

ة، و   ت إضا
ابل وال   وصلات 

اقة   ر  م م
ارجي خ

اخل ،  USBوم
ار   ة ال ا ة ح ان وم

ل   غ ا ت ائ أث ال
ش  ت، وم و ال

اقة  ل ال ع ،  LEDل
عار   ات لاس وتق

اج ائ وال وق   الع
ا ال   ت ت ه

ض   خلف واجهة ع
ًا   ت وذل حفا و ال

ار   ه م أخ عل
لف ع   ال وال
وق   وضعه فى ص
ت مع   و ة ال قاع

ات، إض افة  ال

ات   -1 قه على م تف
Arduino   ام خلال الأع

قة   ة م ح ال اض لة ال القل
د   ة، وتع اد لفة ال فاءة وال وال
ها م   ف ى ی ت ائف ال ال

وع. ال  خلاله 
ة،   -2 م لة ال ونة وسه م

ة ح ه ب ف   Wi-Fi وت وم
USB   ه عة ل عالى ال

دة. ع ة م ة خارج  أجه
ائف    -3 د ال ة تع ة ل ن

ر  ال بها م  خلاله ت
لات   داد مع أ وت لات ال مع

. ف اح ال  ن
لي. -4 ق ال ال ه  اف   ت
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  م
 

عات ال
م

  

نات 
ال

  

صف  ار   ال رات الاخ ل  م   ال

    

ة 
 ال

وحات ال
  

ت:* و ة ال ت  ح
ة  ر ل ت ت م

ل م  كل ع
ت   و لات ال ع

ر أو  ،الأرعة ت ل م ول
ة  اقة ح ل  م

  Driveال أو ال
ه. اص    ال

عى  * ك ی ار م اخ
"Stepper Motor  "

ا  و ال فى ه
ك ع   ال
ه   اص  ال ال

عى "  Driveو
Steper Motor   م"

لات  أجل ال فى مع
ت. و ة ال عة ح   س

ار -1 "؛    اخ ة ال ن "ح
ة   ا الآل ن ه ا ل ً وذل ن

ونة   ة وم ا ع ال ً ان أك ات
ت  و م سق ال ا لع ً وأمان

لات. وران للع اء ال  أث
ه   -2 اف ه وت لف ة ت ملائ

امه   ه واس له ت وسه
ت. و   ال

Stepper Motor 12 V  

  
Drive Steper Motor 

  

راع:* ة ال   ح
د * ر   3ع ت م

Stepper  ة   12ق
ل و  ل 6ف :  ف

ع   وهى نف ن
ة   القاع ات  ال

لات   ، ل الع
ف ی   ول س

الى   ها على ال ت
ف  مة وم فى مق

ت،  و ة ذراع ال ونها
ل   ا ل ً وذل ن

راع.   ال

ل درجة م   -1 ل لأف ص ال
اسح. راع ال ال ونة ال   م

ل    -2 د لفات  ال فى ع
اسح لأخ   راع ال ال ء  ج

ه   اد م ف ال ة ال وض
احل فى   ة م ا على ع ً ر ت
ر   ت ل م لى  حلة ی كل م

قل. ل م ه    ح

Steper Motor 12 V 

  
Steper Motor 6 V 

  
Stepper Motor Driver 

Board  
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  م
 

عات ال
م

  

نات 
ال

  

صف  ار   ال رات الاخ ل  م   ال

  

    

اقة
وحة ال

  

ارة: عانة   ال ت الاس
ع م   ارات  ب ال

:  
   الأولى

Lithium 
Polymer 
Battery  
ق   ذات ف

جه 
ل 14.8  ف

   ة، وسعة ثان
مللى   5200
.  أم

   ة ان وال
Lithium 
Polymer 
Battery  
ق   ذات ف

جه 
ل 22.2 ف

ة  6*  ثان
ل   وسعة ت

مللي   8000
.   أم

ارة الأولي   -1 لي ال ت
اسات  ال اص  هلاك ال الاس
ها ال  ا ف ات  وال

ي  ئ وواجهة   myrioال
م.  ال

ة   -2 ان ارة ال لى ال ت
ات  ال اص  هلاك ال الاس

motors. 
د   -3 ار وت ع ت اخ

ارات   ات ومهام ال وف
قًا   ت  و ال مة  ال
ه  ق ال ع ف اب م ل

ات.ال ح ال  اص 
فاض   -4 ان ارات  ت ال

ف   ات  ت ش لفة وارتفاع م ال
ل   ة ع اقة خلال ف هلاك ال اس

ت. و  ال
لي.  -5 اج ال ع الإن   ت

Lithium Polymer 
Battery (14.8 V)  

  
Lithium Polymer 
Battery (22.2 V)(  
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  م
 

عات ال
م

  

نات 
ال

  

صف  ار   ال رات الاخ ل  م   ال

اسات: ت  و  ال
  ما یلي: 
أس .1 د  ال : ع

ع   2 م
ت  لل

قً  ا  مل
نات   وف
ى   أس وال ال
ة   ا ل  تع

الأذن  
ة.  ال

ة .2 : القاع
د   ع

ع  2 م
ن   اس أل

قً  ة  مل قاع ا 
ت  و ال

ة.    ال
ار:   .3 ال

م  
ع   وم

عي   ی
"Line 

Follower 
Control. "  

ت   .1 ف على ال ع لل
ة   ة اللغة ال ج ع وت ال

قة إلى أوام  ات  ال ل وع
ت. و ها ال ف م ب  ق

ت   .2 و ام ال ع اص ل
ه   ض خ س ى تع ائ ال الع

ة.  ال
ة   .3 ار ح لل فى م

ى لا   ة ح ال ت  و ال
د   ار م ف ع م  ی

ه،   .4 ة  ال ح له  م
امه فى   ع اص إضافةً ل
ة   اص ب الأثاث أو الأش

ة.   ال

Head sensors 

  
 

Voice Sound Detection 
Sensor (Microphone)  

  
Ultrasonic  
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  م
 

عات ال
م

  

نات 
ال

  

صف  ار   ال رات الاخ ل  م   ال

      

ة:  .4 ال
م 

ع   وم
H_Bridge 
ار   غ م ل

ة  ح
ت. و  ال

5. Metal 
Proximity 

Sensor   وه
ع   م

ل  ع عادن  لل
ر   أشعة الل

عة  ل ق
ه   ن ال ع ال

ل  أسفل 
لغ  ة، و وح

ده    2ع
ع فى  م
ار    و

ة  القاع
ة  ال
ت،  و لل

عاد   ل أ وت
ع  ال

اح    5×5ال
 .  س

عة م  .6 ق
ة  ن م ع ال

ل  أسفل 
ة ی  وح

ها   ف عل ع ال
ل   م ق

ع  ال
ه م  ع ق

قف  ال  ة لل ح
ف أو  أمام ال

ة   .5 ان تغ وجهة ال ل
ت. و ل ال اء ع  أث

ه   .6 ج ة هى ت ئ ه ال ف و
ب   ل ة ال ح ت لل و ال

ح أح   املةً أو م ها  م
ع ا، وم ً ام   أرففها ذات الاص
ة. ة ال ح  ال

ات   .7 ب ت ع ال ه ال ت
ع   اب وم ادرة ع الاق ال

ة ع   ة ال ح ال ام  الاص
اتي. ح ال جه لل  ال

  

line follower sensor 

  
H_Bridge Sensor  

  
Metal Proximity Sensor 

  
ة   ح ن أسفل ال ع عة ال ق

ة   ال
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  م
 

عات ال
م

  

نات 
ال

  

صف  ار   ال رات الاخ ل  م   ال

ة   ح ال
اد   ة ال ال

ها  قع  م ، و
م ارتفاعها  
اذاة نف  

ارتفاع م 
ع   م
ة  القاع

ة    ال

  

اة
وحة ال

اشات   
ات لل

وا
  

LED 
Touch control 

panel 

اشات م   .1 ة ال ا ان ح ل
ش أو ال .  ال

ها أك   .2 فا عل ان الل ل
لات   ع ة مقارنةً  ة م ف

قعة. ام ال   الاس

ة شاشة  م  LEDوا فاعل مع ال   لل

  
م  ة شاشة واجهة ال   وا

  



26 
 

  م
 

عات ال
م

  

نات 
ال

  

صف  ار   ال رات الاخ ل  م   ال

  

ي 
ح الق

وحة ال
  

  

ة   ق هاز القار ب ال
  RFIDالــ 
، وه  Barcodeو

ف   جهاز م 
اسح   راع ال ة ال نها

عى "  TSL 1128و
RFID & 
Barcode 
Scanner."  

د  م   .1 ح ع ه م
اسي. ق  ادر ب  ال

ة   .2 قة العال ة ال ق ود ب م
اءة  ة    UHF RFIDالق وتق

اءة ة  2D  barcode ق وتق
أ هاز  ان ال ة أخ  اق جه

 .Bluetoothع ال
اء جهاز   .3 لفة ش ف ت ت

ح   ة ال ض قار مع وح ع
عات   ات لل ف اءة ال وق
ة   ح ال ذل ب ال واس

ة   ل ائج ع ض ن ها لع م و
ت  و ح ع واجهة ال ال

ة. ئ  ال
ح   .4 ة ال لة ر وح سه

ع   ة ت أجه ائج  ض ال لع
ة   ,Android, iOSأن

Windows 10, 8, 7, 
Vista, XP, Windows 

Mobile, Windows CE, 
and Windows Phone. 

ة مع   .5 ح ان ال ع اق ت
ض   ة ع  ,Android(أجه

iOS, Linux, Mac, 
Windows(  ل ع  على 

. 30إلى   م
ع   .6 ة؛ وذل على  قة العال ال

افة  أ م م ب   م4ت
ف   هاز القار ال  ال

ت وال على   و ذراع ال
ف.   ال

RFID & Barcode 
Scanner 

  

ة حامل ح   وح   ال
  

ح  ة ال ح راع ب   ال
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وع: -5/ 4/ 2 ل ال ة ع ات   اس
مة   عة ال ة على  ال ة  ت فى ب و ل ال ات ع ی خ ة ت ل ت ع حلة ت ه ال مة،  وفى ه ق ال

الي: ة على ال ال اض تل الآل ع   و اس
ول رق (  راسة5ج وع ال ت م ل ال ة ع ات   ) اس

مة  م ل  ال ة الع ل  آل   ال

1  
الإرشاد 
جعي    ال

ع   )1 اء  س ب  ل ال الأم  تلقي 
ة   ا ال ع   أو  ع  ال  

ت  و   الل على واجهة ال
إلى   )2 خل  ال الأم  ة  ت  معال و ال

ةً  ا ةً أو    شفا
فى   )3 للأوام  ف  ال ة  آل ر  ل ت

: ل   ش
ار ع وعاء:  .أ ف   فى حالة الاس

ع   ال  ت  و ال م  ق
انى   ث ن  غ فى  اناته  ب ة  قاع
ما   ل  ح ائج  ن ض  وع ودة  مع
احًا   م اب  ال ذل  ان  إذا 
على   د  ج م لا،أو  أم  ة  ال
ا   ً حال عار  م ه  أم  الأرفف 
ان   ما  وذا  ة،  ال خارج 
اناته   ب افة  ض  ع ی  احًا  م
ة   ال ات  وح ب  قعه  وم

  ف.و ال على ال 
قع    . ب ل الإرشاد  ل  حالة  فى 

ر:  ال    ال ت  و ال م  ق
قع   م ل  ح اناته  ب ة  قاع فى 
ة  اد لل ع قة والاس ر ب ال

له ة  ال ارات  ال   ،فى 
قع   ل ف  ال مع  ل  ص وال
امامها   ف  ق وال ة  ال ة  ح ال
علقة   ال ائج  ال اض  ع واس
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مة  م ل  ال ة الع ل  آل   ال
على   ه  ت ت ر  ال انات  ب

ا ب  ف  ادرال /  ل (الق
ب   قعه  م اب/  ال رق  ف/  ال

ف)   .ال الأخ على ال
أ   )4 ی مة  ال تق  م  هاء  الان ع 

ل   مة م ق لل اد  ع الاس ت  و ال
إلى   دة  الع أو  د  ج م  م

ة. لاقه داخل ال ة ان   م

2  
ي   ق د ال ال

ا    ذاتً

ة    )1 ال ف  ال ت  إدخال  و لل
ة   م ة  ح ل ي  ق ال ح  ال أم 

ات. عة وح ة أو م   مع
فى   )2 ة  لل ت  و ال اد  ع اس

ث   قًا،  م له  دة  ال ارات  ال
اد   ال ة  ال ة  ح لل ل  ص ال

ا. ً دها ذات ها أو ج   م
اسح   )3 ال راع  ال ا  ان فى  ء  ال

ل   ة  ة ال ح ى ارتفاع لل لأق
. 3إلى    م

تف )4 فى  ء  ة  ال ق ب ح  ال ة  وح ل  ع
ة   اللاسل ادی  ال جات  م ددات   ت

RFID.  
م   )5 رأسي  ل  ح  ال ة  آل اع  ات

  أسفل إلى أعلى.
لأرفف   )6 اتي  ال ح  ال ة  ل ع ام  إت

ت   و ل ال املة م ق ة  ة م وح
ى   ت لا  ة  زم ة  ف   25خلال 

ة .  ثان

ة    * ل ل أن ت ع اتي لأرفف  ف ح ال ال
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مة  م ل  ال ة الع ل  آل   ال
ال  ات  غ  ووح فى  ت  و ال ل  ق م  ة 

ق   ل ة،  لل ة  س ال ل  الع أوقات 
وت   ت،  وال م  لل لامة  ال معای 

ة. ه از تل ال   ان
ة  م ب فإنها ت ع   ة،  ال ارات  ی م ة وت ال ة  ب ت داخل  و ة ال ة ح آل ا   و
تل   ار  اخ ت  وق   ، اع ال تات  ار رو غ على  ة  ال ة  ع أرض م  ن خ  ل ع  ت على  ت  و ال

ال ة  ال ة  اج إلى ته ها دون الاح ف لة ت ها وسه لف ة ت ا ل ة  ا فى حالة  الآل ة  ال ة  ة لأرض
ات  ة:  LEDأرض عة تل ال ض ل ا یلي ع ة، و   ال

ول رق ( ة 6ج ة ال ت فى ب و ة ال ة ح   ) آل

ة   م ة ال ل  آل   ال

ع   1 ت ال     رو

  

راسة   2 ت ال   رو

ي ق ح ال   فى حالة ال
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جعي    فى حالة الإرشاد ال

  
  

  
ت: -6/ 4/ 2 و ة ال م   ب
ة  تع ل ة  ع م ت  ب و ا  عام  لٍ   ال ة  أمً ة  فى  غا ع ،  ال عق احل  أك  م  وتع  وال ا  ال ً لفة   وق   وت
وع   ع ت   ت   فى  ال و اقع،   أرض  على   ال ل  و  ال ا   الق ن   ل   أن   ه اء   م   م ت   أج و   ت   ال

اضه ع قًا  اس ل  سا ة   و فة  أو  مه ها  الإشارة   ت   و اج  إل ع   ت ة  إلى   ال م دة  ب ق   لها،   م   ش   و
ة م ت  ب و وع ال راسة م   :إلى ال
 نامج م  ال ة  فى  ال ل امج  أك   م  وه  LabView: الأوام   ت  ع ى  ال اس  ال   مع   ت

ى ال عة ئ ت  فى myRIO  ال و     ال
 ه   ت:  الأوام  ت ة  ه ل ة  الع اس ة  ب ة  د  ل  ا ل ة  للع ل ل  ال اكاة   وع ة  م اض   لها   اف

ل ف ق   الفعلي  ال
  ة لغات م مة ال عًا الأك  هى  تع  C الـ لغة: ال   .ش

25 
ل   مة م ق ق ات ال ل مات والع اقع ال اه ل ضع ال ی ال ان على تق ا ال ا،  ن فى ه ً ات تقل ال

جعي   مات الإرشاد ال ات  ال تل  ة  ت فى ب و ة ال ة خلف ت تق ام ال ائ  الف وقات أو  والف
الي: ل ال ل ح ذل م خلال ال ف ی عات، وس اتي لل د ال   وال

ول رق ( ال7ج ل  ت ع الع و ائ الع ال وال ة ب خ ام وق ال   ة ) الف
ی   م  ق ة  أوجه ال مات ال ت  ال و مات ال   خ

الة  1   الع

   د    5:2م ال ة  ل ع ف  م
وم   و  على    3:1ال القائ 
د  ار ال د   ال

   تق    2:1م القائ على  د  ع

   مات ت واح قادر على تق خ رو
ة. ات ال اتى لأرفف ووح د ال  ال

   مات  ذات خ تق  ه  ت  و ال
ها   ف ة ت ضح آل جعي ال الإرشاد ال
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جعي  مات الإرشاد ال ت .  خ و ل ال قة ع   فى 

ق  2   ال

   ساع إلى  ساعة  ف  ن م 
ة لا تقل ع شه فى   ا ل ً م ی

املة. ة  ة م ح د ل ة ال ل  ع
   ى    5أقل م دقائ    10دقائ وح

ا. ً ج ف م   لإرشاد ال

   ة ح ل د  ال ة  ل لا  ع املة  ة  م
م   أك  ق  غ فى    25ت فق  ة  ثان

ا. ً ح الأرفف رأس  حالة م
   على ر  ال انات  ب إدخال  د 

م   ق ا  ً شفه ها  ل أو  ت  و ال واجهة 
ر   لل ف  ال إرشاد  ت  و ال
قة   ة لا ت ع د ة زم ب  ل ال
قع   م فة  ع ف  ال ة  حالة ر فى 

ع ف  ال على  عاء  واجهة    ال
اره وفى حالة   هاب لإح ت وال و ال
ة   اع ل ف  ال ار  اخ أو  ة  ر
اته   ب ر  لل إرشاده  فى  ت  و ال
اراته   م فى  ة  ال ت  و ال م  ق
ة   ح لل ل  ص وال قًا  م دة  ال
امام   ف  ق وال ف  ال مع  ة  ال
له   ل ت ض  وع ة  اش م اب  ال قع  م

ال  على  دة  ج ال ال  ع  ب  ف 
ثلاث   ع  ت لا  ة  ل الع ه  وه ه  واجه

.   دقائ

لفة   3   ال

   على ل  اح  ال ف  ال
ة   ل ع از  إن اج  ن ة  ماد افأة  م
ع   ار شه لا ت د على م ال

ا.400 هً  ج
   للقائ ل  ف م ی  تق ج  ی لا 

ثاب   رات  فه  الإرشاد  مة 
ة   ال العامل  ف  لل ا  ً شه

  عامةً.

   أداؤه ن  ا  أجً قاضي  ی ت لا  و ال
ال   ت ج  ت فق  ة  ل ال مات  لل

ه . ان   ة ل

فاءة  4 قة وال   ال

   قة ال ل  العامل  ی  تق اوح  ت
وتق   د  ال ة  ل ع ف  ت فى 
جعي   ال الإرشاد  مات  خ
إلى   ج  م  ة  ال ی  ف لل

از.   م

   فى ة  ا ال قة  ال ت  و ال ی 
عة  ت قًا ل ه  ة م ل هام ال ف ال

ى   ال ه  ع س ل  ع مقارنةً  ه  م ب
العامل   ال  الع  ق  تف

ة.   ال
  

26SWOT 
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ل   ل ت ام  اس ع   Strengths, Weaknesses, Opportunities, and Threats (SWOT)ه 
اه   ت ع  ا  ة  صائ ارات  ق اذ  وات اه  ال ضع  لل ة  واق ة  ورؤ ة  ات اس خل  فى  وع  لل ال 
بها،   حه  مع  ال ة  وال راسة  ال وع  ت م و ال م  ج  ال ف  اله عة  ل ا  ض أن تع ع  وع. و ال

ال ص  والف وع  ال عف  ال ونقا  ة  الق ام  م فى  ع  ال  غى  ات  ی ی ه وال ها  م فادة  للاس لة 
ض   ها، و ع عل غل  ال ق  قعة و ل  ال ل وع    PESTELت ال ة  ل خ ل ت اح  ن ان  ل أولاً 

ة   ا یلي: SWOTآل   وذل 

  
ل رق ( اسي 2ش ل ال ل راسة  PESTEL) ال وع ال   ل

    
ة ف   نقا الق   نقا ال
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ه 1 ق وال ار ال ا..اس ً م ا وخ ً ول مه   ال
ة.2 ائ الة ال لفة الع ار ت   .اس
وع  3 ة ال اعي ل العامل ب ل الاج ق ة ال اف س .ت

ة. ق   ن تل ال
ة  4 ل تق ماتي ل العامل ح عل عى ال ة ال اف س .ت

ها. ت وأه و   ال
ة ب  5 ا ع  ح فه  ق ت ال و ات ال ان مهام وس .
امعة  مع ی وال ف ع ال ة وم ل ال قل ح مات م ل

امعة. م ال ات الأخ داخل ح ة ال أن ه    ذاتها ور

ف  1 ل ل ل على دع وت ة ال .صع
اقع. وع على أرض ال   ال

ة  2 لة رفا وع على أنه وس ع لل ة ال .ن
عة لها. ا ة الأم ال س ة وال ال ال ار لأم   وه

امعة.3 ات ال ة م ان اشة م   .ه
  

ص ات   الف ی ه   ال
ی  1 ف ة م ال ع ال ة ل ا ة وج لة دعائ ع وس .

ها. وفه ع   ع ع
امعة ولا  2 ات ال ل ي  ة ل خ ی ل ج ص ع .خل ف

سة   مات واله عل ات ال ات وتق ات ال ا فى ت س
ات. اس   وال

ار وق 3 ة  .اس ی ابه مهارات ج ة واك ال العامل 
ات. ة ال جهات م اك مع ت   ت

ت مقارنة  4 و وع ال لى ل ع ال لفة ال فاض ت .ان
اد.   الاس

ها  5 امعة فى حالة دع ار لل وع اس ت م و ع ال .
ة له. عا ج وال و ة ال وال أس دها  عها وتف   وت

ا 6 اج  .فى حالة ن اء خ إن امعة إن ة  لل ح ال
ع   ات فى ج اع ال وع وال له على م ق لل

ل   ل م ة الع هة فى آل اعات ال رة، والق ه اء ال أن
. اج ال ات وال ل   ال

اض  7 ع ى ت اس تات ال و لفة ال .الارتفاع الهائل فى ت
فع م  ها ی ل معال ل ارها وت وع.ت ا ال اح ه ص ن   ف

ائلة  1 عة لها لل ا هة ال ة وال ض ال .تع
ار   ت أو أض و ال وث خلل  ة ع ح ن القان

  ة.
ج ع  2 ول العال ال ن اد ب د الاق .ال

رونا   ة  ي جائ ه على  COVID 19تف ، وتأث
الة. لات الع اعة وال وخف مع   ال

لات إدارة ب 3 ر م ه ة  .  العامل ن
لات   له ومع عة ع ت على  و أث ال ل

ة. م ره ال   أج
ذج  4 ا ال ع ه ى ت ة ال اض اب الإدارة ال .

ب   ات الغ ارة م ع ل وعات وت م ال
. اره فادة م ت   والاس

نات  5 ال م ة ل غ ة ال اد ة ال .ال
راسة. وع ال ت م و ات ال   ووح

ل ل) 3( رق ش ل اعي  ال وع SWOT ال راسة  ل   ال

27 
  :وع ل ال غ لغ اللازم ل . 94,746ال ه م  ج

   :وع ل ال ب ل ل لغ ال ام ال ة،  قة اس لغ دفعة واح ا ال وع إلى ه ا ال اج ه
ى حٍ  قًا لأق ال  ه ال ی ه .وق ت تق  م
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   :ل ال وع مقابل  لل انات  اف ض ت وع  م  ة ال ا ن ب وع، وس انات لل ج ض لا ی
ان له. اقع ه أك ض ه على أرض ال اج   وت

 :راسة وع ال ت م و نات ال عات وم لفة م ی ت  تق

ارة   اس راسة  ال وع  ت م و ال نات  م م  عة  ل م لفة  ت ی  تق قع ت  م ل  ة م ل م اقع  ة   م   ش
RAM   ة  و ا  ،  Future Electronics Egyptش ً ي ن قع أج ي م م ق ح ال ة ال لفة وح ی ت وت تق

عى   قة و دة وال ماته وم ال ق قع و   .Snively Incل عل ع ال ع ال اء على ال ی ب ق أما    ، ت ال
ها م  ی وع فق ت تق ة لل ال الإضا ی   ال ى تق قًا لأق س ال  ه ل ال مع  ق ا یلي  م ، و

: ال ل ال   ح ب
ول رق ( راسة8ج وع ال ت م و نات ال لفة م  ) ت

عة   م اء   ال لفة   الأج   ال

ات  1 ح ة  ال ان   ال
ة اد ال نات  لاس    ال وال ن  ع ال ع  ق  )

وا +   ة) + ال امل والقاع أس وال عة لل م
اشات  ة لل ا   ال

ا  5000 هً   ج

ات  2 ة وح ك   ال + ال ل + ال ا  900  الع هً   ج

ات  3 ق  ال وح ات    ات+ مmyRIO ال ال م
Stepper 

ا  12400 هً   ج

ات  4 ات وح ع   ال
ة   +  وح ة  ال ار  م ع  م  + ن  اس الأل

ع   ال ت  ال ة  ومعال قا  إال ة  ش
ا +      H-Bridgeال

ا  1040 هً   ج

ات  5 ض وح   الع
  +  Ledشاشة 
 Touch Screenشاشة 

ا  11900 هً   ج

6  
ات الإدخال    وح

اج   والإخ
اعات  نات وال وف   ال

ا  1400 هً   ج

اقة  7 ة ال د   وح م م  2ع ا  4650  ارات الل هً   ج

ح    8 ة ال نات وح   م

  لي راع  مف وا +    ال ددات   حامل   +  ال   ت
على   ة  ال ض  ها  لف ت خل  ت راع.(  ال

ة ) ان ات ال ح ع وال   ال
 . اتها راع وم ات ال ا  1040  م هً   ج

ددات   9 ا  RFID & Barcode Scanner  16416 قارئ ال هً   ج
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الي ا  54746  الإج هً   ج
 

 :وع ة ل ال ال الإضا ی ال  تق
ول رق ( وع 9ج ة ع ت ال ال الإضا  ) ال

عة   م اء   ال لفة   الأج   ال

ة  1 م لفة ال ع    ت ل ة  الفعل ة  م ال  + نامج  لل ة  الأصل ة  ال
ات ح   ال

ا  20000+ 8000 هً   ج

ع   2 ة   ال ا  5000  ال هً   ج
اف  ا  7000  ال والإش هً   ج

الي  3 ا 40000  الإج هً   ج
وع    ة لل ال لفة الإج   94746  ال

ق   اقع ال ة على م عل قًا للأسعار ال راسة  وع ال ت م و ات ال عات ووح لفة م اض ت ع ع اس و
ل:   م ة  ل د  Aliexpressو  Future Electronicsو  ROBOSHOPو  RAMال ال لفة  ت ی  وتق  ،

اب ال ، وح ی ل تق ى مع قًا لأق اقع  ت على أرض ال و ف ال ة ع ت وت ة  الإضا ال لفة الإج
وع؛   ة ال ان ی أوجه إنفاق م وع ألا وهى تق ة لل ال و ال ة م دراسة ال ان حلة ال وع تأتى ال لل
ة   ان م فى  مالي  ع  وث  ح فى  ی  أن  دون  اتها  قه  وت امعة  ال ل  ق م  ه  ف ت هل  ى  ح

ة   اح ال قام  د  ال ا  ه وفى  اتها،  وم امعة  اس  ال ل ا  ً عال وات  ال ی  تق اقع  م ز  أب أح  ارة  اس
ات خلال عام   ال ل  س رات العال ر ب    2022م ق وات  ا    3120ت أن ال الأدنى لل هً أما  ج

بلغ   فق  ة  ال رجة  ال ة  م للأق قًا  ى  الأق ه  9180ال  ال ات  ال س  م بلغ  ح  فى  ا،  هً ج
لغ  6000ن ی وال  ات  ال س  ل قًا  اس  ال و ا.  هً اح    6000ج ال العام  ار  م على  أنه  ن  ا  هً ج

ة   ا امعة ق ة ال ان د م م ا  72000هل الف ا ه هً افآت خلال العام.  إلىإضافةً ج اف وال  ال

ل   سون ا  أ    م م على  ت  ارت ق  ه  عل الإنفاق  أوجه  ی  وتق وع  لل ة  ال ال و  ال دراسة  أن 
ب   ال  ت  ح  ي،  العل ض  عام  الف خلال  ات  ال العامل  ر  أج س  ت    2022م و ال لفة  وت

تل وع  م ح  ق ن  ال ث  وم  راسة،  ال مع    ا  ً ال م حلاً  تع  ت  و ال ة  تق الة  أن  الع ة  ن فاض  ان
ولة فى   اسة ال ة وس ام ات ال ال ة  ام    تال ات وأق ص ال وتغ وحلال م ف

ة   تق ت  صة  ف م  جعل  ذل  ل  عاش،  ال على  ة  ال ذو  إحالة  إلى  الإضافة  ولة  ال لفة  م
ال ات  ال ت  و ی على ال اف ال اد  قة وخاصة مع زادة أع ا ال ات  ال افة الإش ة  عال لاً ل ة س ام

 ً امعى س م ال ات ال لة  م ة م مات أه ات لأداء أك ال ل ال ة العامل ب د وخ ار ع ا وان
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ل أك  ة وذل  ال ات  اتي لأرفف ووح ال د  ادر وال لل جعى  عة ودقة مقارنةً  فى الإرشاد ال  س
قه   ات وت ائ ت فى ع ال و د م ت ذل ال ى تع ة ال ا إلى م الفائ ، ه الع ال

ة. ع ال و ب م امل ن الع ل ع اعي وتقل اع الاج ل ال   س
 

ًا   ائج: الثال
زها  ائج م أب عة م ال راسة إلى م   ما یلي:خل ال

ح   )1 ق ت ال و ى ال ةجاء م ام ات ال ال فه  ت  إ  ت اء    Auxbot"س "أو وهي الأج
اع  ات م ل ت  Auxilimالأولى م   .Robot، ورو

ة  ) 2 اع ت ل رات ت رو ل م ةت ام ات ال ة،   ال ة وتعل اد ة، واق م رات خ في م
ة.  وأم

عاد  تر ا ) 3 ی الأ حلة ت ة هي: م احل أساس راسة في أرع م وع ال ت م و ة ت ال ل ت ع
ار   اعاتها ع ت واخ عای اللازم م ی ال حلة ت ت، وم و ف أو ال اءً على صع ال س

حلة ت وع، وم ات ال نات ووح ه.م م ت و و ل ال ة ع  ی آل
راسة في   ) 4 ت ال وع،  إ اس ة لل ن راسة القان ها ال ة دراسات م ح على ع ق ت ال و وع ال ام م ت

ة. ال راسة ال ة، وال راسة ال ة، وال راسة ال ة، وال راسة الف  وال
ل  ت   ) 5 ل ع د" ت مة ال وع أن "خ و لل ل    5م خلال دراسة ال ى  ف  أق م

د   للف ه  ال خل  س ال ا أن م ض ة، وذا ما اف ت  6000م و ال ا؛ ن أن  هً فى حالة    ج
له  هلاك ع ع اس ل رات  1/ 4ل ی د م العاملمع ا الع  .اقة ه

العامل   ) 6 ل  ق م  مة  ق ال جعي"  ال الإرشاد  مة  "خ اق  ن فى  ا  یً وت ة  اح ال صل  ات  ت
مة ن   ى للقائ على تق تل ال ی ال الأق لغ تق امعة ح ی اض    2ال اف ف، و م

ت على م   و ه ال ف ه ال  أن ی د ن أن العائ ال ه للف خل ال س لل ذات ال
ة  اح ة ال . 49254ال اح ا خلال العام ال هً  ج

ل  ) 7 ی ت ة إلى أن تق اح صل ال ة  ت هلاك وذل  ل الاس ا ومع ت س و انة ال % م  10فة ص
ره   ق لغ  م ل  ی أنه  ن  وع،  ال ة  الي  ما    9474إج العام، وه  ا خلال  هً ة    قارب ج

. واح شه  رات  قاع ا على س ال ی أوش ف ال ات ال  ل
اعي ب الع ) 8 اع الاج ق ال ع ت ح ی ق ت ال و امعة فى  ال ات ال ة م  ال فى ب

ة ب العامل ورواد تل   ات الاصا ال ة تقلل م اح لة تفاعل ع وس رونا، و ة  ار جائ ل اس
ات.  ال
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ة  ) 9 اتها ورق س ة م ولة ن م جهات ال ل ت ة فى  راسة دعامة أساس وع ال ت م و ع ال
. عل  ال

ة ا خامً   ادر : قائ  ال
  ، ام (سال ذجًا ). 2020ز م ه ات: جامعة أس ن ان الآلي في ال ام الان راه اس وحة د  .. أ
  ،دوك ام).  2020(علي  س تات  اس و ة  ال ات  في  ال ة  ال ام ارب:  ال ة  ال اقع  العال اه  وال ان   في  ال   بل

ب غ ي ال لة. الع مات دراسات م عل ا  ال ج ل  .2ع, 3مج. وال
.com.mplbci.ekb.eg/Record/1141896-mandumah-search-https-y-1105-https://0710g93bs   
 وات سل ر و ال ة  الأج ه ة أم" ل  .  2022 م في" م
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